Actividades Tema 1: Control y robética

Ficha 1: Ejercicios conceptos generales

Alumno y curso

respuesta.

1. ¢De donde procede la palabra ROBOT?

3. Senala al menos 3 robots que conozcas.

4. ;Qué es un sistema de control?

5. ¢Qué elementos forman un sistema de control?

2. Define con tus propias palabras qué entiendes por robot.

6. Indica los tipos de sensores que conozcas y su aplicacion.

7. ¢Por qué un detector de oscuridad se puede ver como un sistema de control? Razona tu

8. Relaciona los diferentes sensores con los sistemas de control donde actuan, y la funcién
que cumplen. Justifica en casa caso cémo funcionaria tal sistema de control.

Sensor Sistema de control Funcion
Termostato Puertas automaticas Aviso de incendio
Temporizador Instalacion contra incendios Control de la temperatura

Detector de humo

Calefaccioén

Activar la apertura de
puertas

Lector de proximidad

lluminacion de escalera

Limitador tiempo encendido

a. Sensor:
Sefial entrada:
Referencia:

Actuador:

. Explica
funcionamiento.

Climatizador del coche

9. En el siguiente sistema de control, identifica:

b

C.

d. Elementos control:
e

f. Variable controlada
g
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10. Analiza los siguientes sistemas de control. Determina qué tarea automatizada
realizar, y qué elementos jugarian el papel de variable controlada, sensor y actuador.
T ]

< S = RSSO
Apertura de puertas en una tienda

podrian

Flash camara de fotos

Tarea a automatizar:

Variable controlada:
Sensor:

Actuador:

Tarea a automatizar:

Variable controlada:
Sensor:
Actuador:

Tarea a automatizar:

Variable controlada:
Sensor:
Actuador:
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Entrada

de agua Boya
Desaglie =
Cisterna del inodoro Robot evita-obstaculos
Tarea a automatizar: Tarea a automatizar:
Variable controlada: Variable controlada:
Sensor: Sensor:
Actuador: Actuador:

Tarea a automatizar:

Variable controlada:
Sensor:
Actuador:

11. Para los siguientes sistemas de control, identifica el sensor, la referencia, el comparador, el

controlador y el actuador.

Alarma ON/OFF o .
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M Parar alarm:
CONTROL DEL NIVEL DE AGUA DE UN DEPOSITO ALARMA DE INTRUSIGN

(El motor es una bomba hidraulica que vacia el depésito
cuando se detecta un nivel de agua demasiado alto)

12. ;Qué diferencia basica hay entre un sistema de lazo abierto y uno de lazo cerrado?

13. Experimento: Dibuja un hexagono. Dibuja de nuevo un hexagono con los ojos cerrados. Con esta
sencilla experiencia podra distinguir facilmente la diferencia entre dos procesos, uno de ellos
controlado con lazo abierto, y otro de ellos controlado con lazo cerrado.

a) ¢, Qué proceso es lazo abierto qué proceso es lazo cerrado?
b) En el caso del lazo cerrado, identifica qué partes de tu cuerpo o elementos realizan las

funciones de actuador, controlador y sensor.

14. Indica si los siguientes automatismos corresponden a sistemas de control de lazo abierto o de
lazo cerrado.

a) Una puerta de un garaje que se abre con un mando a distancia y se cierra automaticamente al
cabo de 60 segundos.
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b) Una puerta de garaje capaz de detectar la presencia de un coche que entra, y que se mantiene
abierta durante mas tiempo si es necesario.

c¢) La cisterna automatica de un cuarto de bafio.

d) El contestador automatico de un teléfono.

e) Un radiador eléctrico con termostato incorporado

f) Un semaforo

15. De las siguientes parejas de sistemas, indica cual de los dos es el sistema lazo cerrado:

a) Control de la conexion de un radiador por un sistema de relojeria que determina los periodos
de conexidn y desconexion del mismo.
b) Control de la conexion de un radiador con un termostato.

a) Sistema de control de semaforos en funcion de la cantidad de trafico.
b) Semaforo normal

a) Llenado de un depdsito que dispone de sensores de bajo y alto nivel para abrir y cerrar el grifo
de llenado.
b) Llenado de un depdsito por un grifo que abre un tiempo determinado.

16. Realiza el esquema de funcionamiento de un sistema de lazo abierto y uno de lazo cerrado.
17. Indica si los siguientes sistemas de control son lazo abierto o lazo cerrado:

a) Sistema de depuracion de una piscina mediante temporizador.
b) Apertura automatica de puertas en una oficina.

c) Alarma anti incendio.

d) Lavadora con varios programas de lavado.

e) Control de riego por humedad.

f) Alarma de inundacién (fuga de agua).

g) Activado automatico del limpiaparabrisas del coche

h) Robot rastreador que sigue una linea negra en el suelo.

18. Para los siguientes sistemas, indica tipo de sistema de control, actuador, sensor y actuador:

Tipo Controlador Actuador Sensor

Timbre

Tostadora

Robot evita-obstaculos

Escalera mecanica

19. ¢ Qué sensor utilizarias para controlar los siguientes automatismos?
a) Climatizador de un automoévil
b) Puerta automatica que se abre cuando una persona se situa frente a ella.
c) Farola que se enciende cuando anochece.

20. Clasifica los siguientes sistemas en sistemas de control de lazo abierto y sistemas de control
de lazo cerrado:
— Contestador automatico en un teléfono.
- Sistema de aire acondicionado con termostato.
— Lampara hal6égena con regulacion manual de la intensidad luminosa.
- Sistema de riego que se enciende a una hora determinada todos los dias y se apaga
automaticamente a las dos horas de ponerse en marcha.
- Videocamara de vigilancia con activacién automatica por presencia.
— Mando de encendido de una lavadora.
- Sistema de alarma.
— Horno eléctrico con temporizador para el encendido y el apagado.

21. En el esquema de la figura, indica qué parte del circuito realiza cada una de las siguientes
funciones:
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a) Senal de referencia.
b) Senal de entrada.

c) Elementos de control.
d) Actuador.

22. Explica las diferencias entre un robot, un androide y un cybort.

23. Cita al menos 4 procesos industriales donde se utilicen robots
para realizar las tareas.

24. A la vista de las siguientes imagenes, indica de qué tipo de robot se trata y para qué
~ aplicacion podria emplearse:

26. ;Qué dos tipos de articulaciones hemos estudiado y qué hace cada una de ella?
27. ¢ Qué es la domotica?

28. ; Qué ventajas crees que aporta las instalaciones domética en el hogar?

29. Completa el crucigrama a partir de las E
definiciones:

1. Elemento articulado que permite a un robot -
realizar sus tareas.

2. Dispositivo capaz de informar a un robot sobre | Z l_n
las condiciones del entorno.
3. Elementos que sirven de unién para los B
distintos eslabones de un sistema mecanico. —
4. Manipulador programable y multifuncional. | | | | |

5. Rama de la tecnologia que aplica Ila
informatica al disefio y la utilizacién de robots. ] ] | T JA] | ]
6. Elemento situado en el extremo del brazo del

robot. ] | | | |
7. Elemento mecanico que transmite los L

movimientos a las articulaciones de un robot. ||
8. Cada una de las piezas rigidas que forman un

sistema mecdnico y que se unen entre si mediante articulaciones.
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Ficha 2: Actividades de investigacion en
Internet sobre robdética

‘ =

|
a So@po?
\h{‘:' 1. Investiga sobre los Hanappa.
a. (Qué son las Hanappa y para qué sirven?
b. (Qué precio tienen?
c. ¢Dodnde se han inventado?
d. Indica el nombre de las paginas web visitadas.

2. Busca en la Hemeroteca del diario sur (http://www.diariosur.es/)
a. ;/Qué ocurrio el 30.12.09 la sede del Nasdaq en Nueva York?
b. Para qué utilizaron un robot?

3. Busca informacion sobre algun tipo de robot inventado en la UMA (Universidad de Malaga)
a. (Para qué sirve ese robot?
b. Indica la pagina o paginas web donde hayas encontrado la informacion.

4. (Por qué es famoso Zou Renti? Cuenta algo sobre €l.

5. Investiga y contesta.
a. (Qué tipos de sensores cambi6 air France en Junio de 2009 y porqué?

b. (qué tipo de sensores quiere poner Toyota en los volantes? ;Qué te parece esta
medida?

c. El ayuntamiento de Gibraltar en 2006 se propuso poner ciertos tipos de sensores
en las casetas de la feria. ;De qué tipos son?

6. Desde hace un tiempo los semaforos de las ciudades ya no suenan siempre que se ponen en
verde los peatones. ;Sabes qué método provisto de sensores utilizan ahora los invidentes?
Busca informacion y explicalo.

5

7. Entra en la pagina web http://www.sapiensman.com/control_automatico/
a. (Cual consideran el primer lazo de realimentacion y cuando fue utilizado?
b. (Qué diferencia se sefiala entre sistema de lazo abierto y sistema de lazo cerrado?
c. Explica los ejemplos que se ponen en esta pagina de cada uno de los tipos de lazo.

8. La NASA en 2007 tuvo que aplazar varias veces el desplazamiento de
'Atlantis' por fallos en los sensores. ;Sabrias decir en qué tipo de sensores
se encontraban dichos fallos?
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10.

11.

Entra en la hemeroteca del diario sur. Lee el articulo El hogar en un solo clic.
a. Realiza un resumen del mismo de unas 8-10 lineas.
b. Expoén tu opinion personal sobre el mismo.

El 16 de febrero de 2012 se produjo el primer saludo (apretéon de mano) entre el hombre y el
robot en el espacio. Puedes ver el video en youtube o en el SUR.es, EL MUNDO.es y leer el
articulo referente al mismo. Una vez leido y visto el video responde.

(Qué tipo de robot es?

(Qué esta investigando la NASA con el envio de Robonaut?

(De donde es el Robot? (Nacionalidad)

(Mediante que red social te puedes poner en contacto con él1?

(Qué opinas del tema?

o a0 o

En el mundo.es explica en un articulo del 14.02.12 la creacion del primer robot sensible
inspirado en Avatar. Explica en qué consiste y qué hace.

. Ve alguna de las siguientes peliculas u otra de robots y contesta a las siguientes cuestiones.

(Qué pelicula has visto?

(Qué tipo de robot aparece en la pelicula?

(Por qué crean al robot?

(El robot cumple las leyes de Isaac Asimov? Explicalo.

Realiza un resumen de la pelicula

Di tu opinidn personal sobre este tipo de robot y como piensas que contribuiria a la vida
si existiera.

mo a0 o
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Ficha 3: Actividad Lectura. Terminé el mundial
de la FIFA y comienza RoboCup 2014

La victoria del cohesionado equipo de Alemania en el estadio
Maracand puso punto final a la 20 Copa Mundial de Fitbol de la FIFA,
sin dudas, uno de los espectdculos de mayor alcance a nivel internacional.
Sin embargo, en esta etapa de “resaca futbolistica” en que nos encontramos,
un nuevo evento que cada vez mas atrae la atencion de los curiosos, los
cientificos y hasta los amantes del fiitbol esta a punto de comenzar, la
RoboCup 2014, la cual se desarrollard también en Brasil, en la localidad
costera de Joao Pessoa.

,Qué es el evento RoboCup?

El evento RoboCup es una competencia internacional de inteligencia artificial que fue fundada
en 1997 y que tiene desde entonces una frecuencia anual. Dentro de las categorias en competencia este
afio se incluyen la RoboCup Rescue, en la que los robots competirdn unos contra otros bajo diversas
simulaciones de rescates o la RoboCup Junior, que tiene como objetivo educar a nifios de primaria y
secundaria sobre los conceptos basicos de la robética y la inteligencia artificial a través de diversos
desafios e interacciones con los robots.

Pero sin dudas una de las categorias mds atractivas es el torneo RoboCup Soccer 2014 (a
celebrarse entre el 19 y el 25 de julio), el cual reunird equipos de 45 paises en un singular torneo
futbolistico en el que los protagonistas son los robots.

Extraordinaria evolucion de este torneo

Cuando comenzd a rodar el balén en la primera edicion del torneo, el principal desafio a
cumplir por los robots era el de ser capaces de detectar la pelota y mantenerse erguidos. Sin embargo,
hoy en dia ya son capaces de hacer pases efectivos e incluso de anotar goles, lo que demuestra el gran
avance que ha experimentado la tecnologia desde entonces.

Los jugadores son muy diversos, los hay desde humanoides hasta vehiculos con ruedas que
apenas tienen el tamafio de balones de fitbol. Por supuesto, existen diferentes categorias, en
dependencia del modelo del robot y la tecnologia utilizada. En esta ocasion se han inscrito seis
categorias diferentes.

http://curiosidades.batanga.com/6371/termino-el-mundial-de-la-fifa-y-comienza-robocup-2014

Actividad ROBOCUP 2014

. ¢, Donde se celebra la ROBOCUP 2014?

. .Qué es la ROBOCUP?

. Sefiala 3 categorias que participen

. Explica en que consiste el ROBOCUP rescue
. Explica en que consiste el ROBOCUP Junior
. Explica en que consiste el ROBOCUP Soccer
. {,como eran o que hacian los robot de la primera edicion de la ROBOCUP soccer?

. (Como son los robot de esta edicion de ROBOCUP soccer?

. Da tu opinion sobre este tipo de torneos, que utilidad tienen, comenta si te interesa.
Minimo 30 palabras.
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